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Dok: INN-41-01-T10-04-M11-2AD.fh9

Werknorm

TypenschlUssel : Gehdusemotor

Rexroth
Bosch Group

2AD104
AC-Motor
INN 41.01-10-04
2002-04-08
Kurztext- ; 1 2 3 4
Spalte 112|3/4|5/6(7|8(9/0(1/2|3(4|5|/6|7|8|9|0|1 314|5 8/9|0(1|2|3|4|5(6|7|8/9|0
Beispiel: |2|A|D|1|0|4|B|-|B|0[5|O|B|1[-|C|S|0[6]|-|Al2|N|1
1. Produkt
1.1 2AD.......... =2AD

2. MotorbaugréBe
20 104 .. 104

3. Motorbauldnge @

3.1 Baulangen ............. =B,C,D

4. Bauform @

4.1  Flanschmontage ................. = B05

4.2 Flansch- und FuBmontage. . ........ =B35

5. Lage des Leistungsanschlusses ®

51 dinks oo =L
52 oben..... ... .. .. ... ... =0
53 rechts ... ... =R

6. Abgangsrichtung des Leistungsanschlusses ®

Leistungsstecker [ Klemmkastenanschluss
(Lufter mit Stecker) (Lufter mit Stecker)
6.1 zur A-Seite A C
6.2 |zur B-Seite B D
6.3 [nach links L F
6.4  [nach rechts R E
7. Kiihlart @
Axialltfter Radiallufter
Luftstrom Lufteranordnung
blasend | saugend | links rechts unten
115V[230V|[115V|230V]|115V|230V|115V|230V[115V[230V
7.1 4 1 5 2 C 8| A| 6 B 7

7.2 Lufterhaube mit Lifterstutzen. ... ............. =E®

8. Wicklungskennzeichen

8.1 20D104B ... ... =CS, ES

8.2 2AD104C. ... ... ... =CS, DS

83 2AD104D . ... .. =ES, FS, GS, HS

9. Haltebremse

9.1 ohneHaltebremse .. ... .. ... ... ... =0
9.2 Haltebremse 30 Nm, elektrisch klemmend . . ............. =1
9.3  Haltebremse 24 Nm, elektrisch l6send . . ................ =2

Rexroth Indramat GmbH gedndert:  BRC/NOR, WeiBbeck
Bgm.-Dr.-Nebel-StraBe 2 » D-97816 Lohr a. Main geprft: BRC/NOR, Hohnlein H@ hn' Ql n
Telefon (0 93 52) 40-0 e Telefax (0 93 52) 40-48 85 erstelltin:  FreeHand 9.0

Electric Drives
and Controls

Daten- oder MaBangaben dienen nur der unverbindlichen Information tber grundsatzliche Produktmerkmale !
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Typenschlissel, 2AD104
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10.

10.1
10.2
10.3
10.4

10.5

10.6
10.7

11.

1.1
1.2

12.
12.1

13.
13.1

14.

14.1
14.2
14.3

Kurztext- ) 1 2 3
Spalte 112|3/4|5|6/7/8|9]|0]1/2|3|4|5|/6|7/8|9|0]1|2|3|4|5|/6|7|8/9|/0|1]2|3|4|5|6|7
Beispiel: [2|A|D|1|0]4|B|-|B|0|5|O|B|1|-|C|S|0|6]-|A|2
Motorgeber T
ohne Motorgeber. . ... ... ... ... =0
Digitale Servofeedback ... ....... ... ... ... .. .. .. ... ... =6
Digitale Servofeedback mit integriertem Multiturnabsolutgeber =7
Digitale Servofeedback mit integriertem Singleturnabsolutgeber
fur explosionsgefahrdete Bereiche . . .. .................... =8®
Digitale Servofeedback mit integriertem Multiturnabsolutgeber
fur explosionsgeféhrdete Bereiche . . ........... ... ... .. .. =9®
Inkrementalgeber, 2.500 Inkremente, (firr explosionsgef. Bereiche) = C@®
Inkrementalgeber, 2.500 Inkremente. .. ................... =D
Abtriebswelle

mit Passfeder

glatte |mit ganzer Passfeder | mit halber Passfeder
Welle gewuchtet gewuchtet
ohne Wellendichtring A B E
mit Wellendichtring C D H
B-seitiges Wellenende
ohne B-seitigem Wellenende . . .......... . .. ... ... =2
Lagerung
Standard . ... =N
Schwingstarkestufe
R =1
S =2
ST =3@
Bemerkung:

(@ Motorbaulange "B" mit Kthlart "E" ist nur mit Axialltifter lieferbar
(2 Bauform "BO5" ist nur mit Lage des Leistungsanschlusses "O" lieferbar
Bauform "B35" ist nur mit Kihlart "1" und "4" (= AxiallUfter, blasend) lieferbar
(3 bei Blick von vorne auf Abtriebswelle (siehe Bild 1)
@) bei Kihlart "Radiallifter": Lage der Kiihlart darf nicht gleich der Lage des Leistungsanschlusses sein (siehe Bild 2)
(® Kuhlart "E" ist nur mit Klemmkastenanschluss (C, D, E und F) und Motorgeber "8" und "C" lieferbar
® Motorgeber "8", "9" und "C" sind nur mit Kithlart "E" und Abtriebswelle "mit Wellendichtring" lieferbar
(7 Schwingstarkestufe "3" ist nur mit Motorbauldnge "B" und "C" lieferbar

Bildbeispiel: 2AD104

LI

(-

Lage des Leistungsanschlusses = oben

falsch richtig

g s - M.

rechts

 m—  m—  m—  m—

I = Leistungsanschluss = Radiallufter
Bild 1 Bild 2
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Doc: INN-41-01-T10-04-M11-2AD.fh9

Factory standard

Rexroth

Type code : Conventional motor Bosch Group
2AD104
AC motor
INN 41.01-10-04
2002-04-08
Abbrev. 1 2 B
Column 112(3|4/5/6(7|8/9/0|1|2|3|4|5|6|/7|8|9|0|1/2|3|4|5/6|7|8|9|0|1|2|3|4|5|6|7|8
Example: [2|A|D|1|0|4|/B|-|B|0|5|O|B|1|-|C|S|0|6|- Al2|N|1
1. Product
1.1 2AD.......... =2AD
2. Motor size
2.1 104. . ............... =104
3. Motor length @
3.1 lengths ............... =B,C,D
4.  Mounting style @
4.1 Flangemounting................. = B05
4.2 Flange and foot mounting. . ........ =B35
5. Position of power connection ®
51 left oo =L
52 0P . =0
53 right ... =R
6. Output direction of power connection ©))
Power plug Junction box
(Blower with plug) | (Blower with junction box)
6.1 to side A A C
6.2 |tosideB B D
6.3 |tothe left L F
6.4 |to theright R E
7. Cooling mode @
Axial blower Radial blower
Air flow Blower arrangement
blowing | in-take left right below
115V|230V|115V|230V|115V|230V|115V|230V|115V|230V]
7.1 4 1 5 2 C 8| A| 6 B 7
7.2 Fan cover with connection piece . .. ............ =E®
8. Windings code
81 2AD104B . ... ... ... .. =CS, ES
82 2AD104C. ... .. ... =CS, DS
83 2AD104D . ... . ... =ES, FS, GS, HS
9. Holding brake
9.1 without holdingbrake ........... ... ... ... .. ...... =0
9.2 with holding brake 30 Nm, electrical clamp . ............. =1
9.3  with holding brake 24 Nm, electrical release . . ... ......... =2
Rexroth Indramat GmbH revised: BRC/NOR, WeiBbeck
Bgm.-Dr.-Nebel-StraBe 2 ¢ D-97816 Lohr a. Main proved: BRC/NOR, Hohnlein H@ hﬂ,' in Elzctéic tDrixlfes
Telephone (0 93 52) 40-0 o Telefax (0 93 52) 40-48 85 draw up in: FreeHand 9.0 and oo

Data and dimensions serve inform about product characteristics and are not binding !
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Type code, 2AD104
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10.

10.1
10.2
10.3
10.4

10.5

10.6
10.7

11.

1.1
1.2

12.
12.1

13.
131

14.

14.1
14.2
14.3

Abbrev. 1 2 3
Column 112|3/4|5|6/7/8|9|0]1/2|3|4|5|/6|7|8/9|0[1(2|3|4/5/6|7|8]9|/0|1]2|3|4|5/6/7|8]|9
Example: |2 110/4|/B|-|B|0|5 11-1C|S|0|6|-|A|2
Motor encoder T
without motorencoder. ... ... ... ... ... ... ... =0
digital servo feedback. . ....... ... . =6
digital servo feedback with integr. multiturn absolute encoder . .. =7
digital servo feedback with integr. singleturn absolute encoder
for explosion hazardous areas. . .. ............ ... .. ....... =8®
digital servo feedback with integr. multiturn absolute encoder
for explosion hazardous areas. . .. ................ .. .. .... =9®
Incremental encoder, 2500 increments, (for expl. hazardous areas) = cC®
Incremental encoder, 2500 increments. . .. ... .. ... ... ... =D
Driven shaft
with key

plain | balanced with entire| balanced with half

shaft key key
without shaft sealing ring A B E
with shaft sealing ring C D H
Shaft end side B
without shaftendside B . ..... ... ... ... ... .. ... .. .. ....... =2
Bearings
Standard . .. ... =N
Vibration severity grade
R o =1
S =2
ST =3@

Note:
@ Motor length "B" with cooling mode "E" is only available with axial blower
(2 Mounting style "BO5" is only available with position of power connection "O"
Mounting style "B35" is only available with cooling mode "1" and "4" (= axial blower, blowing)
©) Looking from front onto driven shaft (see picture 1)
Cooling mode "radial blower": the position of the blower may not be that of the power connection (see picture 2)
® Cooling mode "E" is only available with junction box (C, D, E and F) and motor encoder “8" and "C"
® Motor encoder "8", "9" and "C" are only available with cooling mode "E" and driven shaft "with shaft sealing ring"
@ Vibration severity grade "3" is only available with motor length "B" and "C"

lllustration example: 2AD104

LI,

Position of power connection = top

incorrect correct

™ i T ™

[ = power connection = radial blower

Picture 1 Picture 2




