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— Distributeur pour la régulation de la position, de la force, de
la pression ou de la vitesse

— Servodistributeur a 2 étages avec rétroaction mécanique ou
mécanique et électrique

— 1er étage en tant qu'amplificateur buse-palette
- Montage a embases empilables:
Position des orifices selon ISO 4401
— Moteur de commande sec, pas d'encrassement de la fente
de I'aimant par le fluide hydraulique
— Peut également étre utilisé en tant que modele a 3 voies
— Elément de rétroaction du tiroir de distribution résistant a I'usure
- Pilotage
« Electronique de pilotage externe en format carte
européenne ou a structure modulaire (a commander
séparément), voir page 8
* Ou électronique de pilotage intégrée au distributeur (OBE)
— Le distributeur et I'électronique de pilotage intégrée sont
ajustés et contrblés
— Tiroir de distribution avec compensation de la force d'écoulement
— Douille de commande fixée au centre de sorte que la résis-
tance a la température et a la pression est élevée
— Locaux de pression sur la douille de commande avec joint
fendu, pas d'usure du joint

— Filtre pour le 1er étage librement accessible depuis I'exté-
rieur, voir pages 16, 17 et 18
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Codification
I I
10-5X/ | B K31 E |V |
Servodistributeur en Autres indications
modéle & 4 voies pour en clair 7
électronique de pilotage V= Joints FKM ©
z"te”‘,‘f o =d4w_?2E Adaptés & 'huile minérale
vec électronique de pilo-

tage interne = AWSE2E (HL, HLP) selon DIN 51524
Rétroaction mécanique =M Recouvrement du tiroir °
-— A o, A 1
Rétroaction mécanique E= 02 0,5 % négatif
et électrique =D Raccordement électrique
(uniquement disponible avec élec- K31 = Sans connecteur femelle avec
tronique intégrée) connecteur méle selon EN 175201-804
Calibre 10 =10 Connecteur femelle — & commander sépa-
- N rément voir page 7
Série 50 a 59 =5X - — —

(50 & 59: cotes de montage et de raccorde- Plage de pression d allmt‘entatlon
ment inchangées) 210 = 10 2 210 bars
315 = 10 & 315 bars

Débit nominal "
a une différence de pression au distributeur

Ap =70 bars

5 1/min =5
10 I/min =10
20 I/min =20
30 I/min =30
45 |/min =45
60 I/min =60
75 I/min =75
90 I/min =90

Débit nominal )

Le débit nominal se réfere a un signal de consigne de 100 %
a une différence de pression au distributeur de 70 bars

(35 bars par aréte de distribution). La différence de pression
au distributeur doit étre considérée comme valeur de référen-
ce. D'autres valeurs entrainent une modification du débit.

Il faut tenir compte d'une tolérance éventuelle de +10 % pour le dé-
bit nominal (voir la courbe du débit en fonction du signal, page 9).

Données de pilotage électriques 2

Distributeurs pour électronique de pilotage externe:
Le signal de commande doit étre généré par un étage final a
réglage électrique. Servoamplificateur, voir page 7.

Distributeurs avec électronique de pilotage intégrée:

En ce qui concerne I'électronique intégrée, la consigne peut
étre fournie en tant que tension (codification "9") ou, en cas
de grandes distances (> 25 m entre le pilotage et le distribu-
teur), en tant que courant (codification "13").

Huile de commande °

Il faut veiller a assurer une pression de pilotage qui est la plus
constante possible. Pour cette raison, un pilotage externe via
l'orifice X est souvent avantageux. Pour influencer la dynami-
que de maniére positive, le distributeur peut étre fait fonction-
ner a une pression plus élevée sur X que sur P.

Les orifices X et Y sont également soumis a la pression en
cas d'huile de commande "interne".

Alimentation et retour d'huile de commande

-= Alimentation externe, retour externe
E= Alimentation interne, retour externe
= Alimentation externe, retour interne
ET = Alimentation interne, retour interne

Distributeurs pour électronique de pilotage externe: 2

1= Bobine n° 11 (30 mA / 85 Q par bobine)
Distributeurs avec électronique de pilotage intégrée:
Valeur de Valeur réelle
consigne | (existe uniquement pour 4WSE2ED...)
9= 10V 10V
13= *10mA 10 mA

Plage de pression d'alimentation 4

Il faut veiller a assurer une pression systeme qui est la plus
constante possible.

Plage de pression de pilotage: 10 2 210 bars ou 10 a 315 bars

En ce qui concerne la dynamique, il faut tenir compte de la
variation de la réponse en fréquence au sein de la plage de
pression admissible.

Recouvrement du tiroir ®

Le recouvrement du tiroir en % se base sur la course nomina-
le du tiroir de distribution.

Autres recouvrements du tiroir de distribution sur demande!

Matiére des joints ©

Si vous avez besoin d'une matiére des joints différente,
veuillez nous consulter!

Indications en clair 7

Ici, vous pouvez spécifier des exigences particuliéres en texte
clair. Aprés la réception de la commande, celle-ci est vérifiée

par l'usine et la désignation du type est complétée par un nu-

méro associé.
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Distributeurs avec rétroaction électrique et mécanique,
avec OBE
(exemple: AWSE2ED 10-5X...ET...)
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Distributeurs avec rétroaction électrique et mécanique,
sans OBE
(exemple: 4WS2EM 10-5X...ET...)

—

—

l

—||Se

A

)
A
P

=11

£ b

ab



4/20 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Fonctionnement, coupe
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4WS(E)2EM10-5X...

Les distributeurs du type 4WS(E)2EM10-5X/... sont des ser-
vodistributeurs a 2 étages a commande électrique. lls sont
utilisés notamment pour la régulation de la position, de la for-
ce et de la vitesse.

Ces distributeurs sont composés d‘un convertisseur électro-
mécanique (moteur couple) (1), d'un amplificateur hydrauli-
que (principe buse-palette) (2) et d'un tiroir de distribution (3)
dans une chemise (2éme étage). Le tiroir de distribution

est relié au moteur couple par l'intermédiaire d'une rétroac-
tion mécanique.

Via un aimant permanent, un signal d'entrée électrique sur
les bobines (4) du moteur couple permet d'exercer une force
sur 'induit (5) qui, en association avec un ressort spirale (6),
entraine un couple. La palette (7) reliée par un boulon au res-
sort spirale (6) se déplace hors de la position médiane entre
les deux buses de régulation (8) et il s'ensuit une différence
de pression aux faces frontales du tiroir de distribution. Cette
différence de pression provoque une modification de la posi-
tion du tiroir de distribution, d'ot la mise en communication de
l'orifice de pression avec I'un des orifices de consommateur
et la mise en communication simultanée de I'autre orifice de
consommateur avec l'orifice de retour.

Le tiroir de distribution est relié a la palette ou au moteur cou-
ple au moyen d'un ressort spirale (rétroaction mécanique) (9).
La position du tiroir se modifie jusqu'a ce que le couple de ré-
troaction exercé par le ressort spirale et le couple électroma-
gnétique du moteur couple s'équilibrent et que la différence de
pression au niveau du systéme buse-palette devienne nulle.

La course du tiroir de distribution et donc le débit du servodistri-
buteur sont ainsi réglés de fagon proportionnelle par rapport au
signal d'entrée électrique. Il faut tenir compte du fait que le dé-
bit dépend également de la chute de pression du distributeur.

q e WJJ/1

Electronique de commande externe, type 4WS2EM10-5X/...
(a2 commander séparément)

Une électronique de pilotage externe (servoamplificateur) qui
amplifie un signal d'entrée analogique (valeur de consigne)
de sorte que le servodistributeur est piloté par un signal de
sortie électrique stabilisé, sert a piloter le distributeur.

Electronique de pilotage intégrée, types AWSE2EM10-5X/...
et AWSE2ED10-5X!...

Pour I'amplification du signal d'entrée analogique, une électro-
nique de pilotage (10) spécialement adaptée a ce type de distri-
buteur est intégrée. Elle est installée dans la capuchon de pro-
tection du moteur couple. Le point zéro du distributeur peut étre
paramétré par un potentiométre accessible depuis I'extérieur.

4WSE2ED10-5X...

En complément du réglage mécanique par le ressort de rétroac-
tion, les distributeurs de ce type sont équipés supplémentaire-
ment d'un dispositif de détection et de réglage électrique de la
position du tiroir. La position du tiroir de distribution est détectée
par un capteur de position inductif (11). L'électronique de pilota-
ge intégrée (10) compare le signal du capteur de position avec la
valeur de consigne. L'écart de réglage éventuel est amplifié par
voie électrique et est envoyé au moteur couple en tant que signal
de pilotage. Grace au gain électrique du régulateur dans la plage
des petits signaux, la rétroaction électrique supplémentaire per-
met d'atteindre des valeurs dynamiques plus importantes que la
rétroaction purement mécanique. La rétroaction mécanique éga-
lement existante assure le positionnement du tiroir du distribu-
teur dans la zone du point zéro en cas d'une panne de courant.

Le distributeur est uniquement disponible avec électronique
de pilotage intégrée. Le point zéro du distributeur peut étre
paramétré par un potentiométre accessible depuis I'extérieur.
Attention:

Toute modification du point zéro peut provoquer des
dommages sur l'installation et ne doit étre réalisée que
par les personnes qualifiées.
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Caractéristiques techniques (en cas d'utilisation en dehors des valeurs indiquées, veuillez nous consulter!)

générales

Poids avec rétroaction mécanique kg | 3,56
avec rétroaction mécanique et électrique et kg | 3,65
avec électronique de pilotage intégrée
Position de montage Quelconque, si une alimentation en pression suffisante (> 10 bars)
du pilotage est assurée au démarrage de l'installation!
Plage de température de stockage °C|-20a+80
Plage de température ambiante °C | -20 jusqu'a +60 distributeur avec OBE
-30 jusqu'a +100 distributeur sans OBE
hydrauliques (mesurées avec HLP 32, 0, ;. =40 °C £ 5 °C)
Pression Etage pilote, alimentation d'huile de  bars | 10 4210 ou 10 &4 315
de service commande
Distributeur principal, orifices P, A, B bars | Jusqu'a 315
Pression Orifice T
de retour

Retour interne d'huile de commande bars

Pointes de pression < 100 admissibles, statique < 10

Retour externe d'huile de commande bars

Jusqu’a 315

Orifice Y bars | Pointes de pression < 100 admissibles, statique < 10
Fluide hydraulique Voir le tableau a la page 7
Plage de température du fluide hydraulique °C | -15 a +80, de préférence entre +40 et +50
Plage de viscosité mm?/s | 15 & 380, de préférence entre 30 et 45

Degré de pollution maximal admissible du fluide hydraulique
Indice de pureté selon ISO 4406 (c)

Indice 18/16/13 )

s . 2) 4) 4) 4) 4 4
Debit zero QV"-. | Dith /min |[Pp 0 7L P 0 gL P o QL P o 5L P, 7L
mesure sans signal Lither 70 bars’ min.[\70 bars "min.| 170 bars “min. 70 bars"min. {170 bars’ min.
Débit nominal @, ..., tolérance +10 % & une diffé-
rence de pression au distributeur Ap = 70 bars I/min 5 10 201 30 | 45 | 60 | 75 90
Course maximale possible du tiroir de distribution en
cas de fin de course mécanique (en cas de défaut) par
rapport a la course nominale % 1202170 120 a2 150
Amplification de la pression & un changement de % de pp ¥
1 % de la course du tiroir (du point zéro hydraulique) > 30 > 60 >80
Systéme de rétroaction Mécanique "M" Mécanique et

électrique "D"

Hystérésis (a tremblement optimisé) % <15 <0,8
Plage d'inversion (a tremblement optimisé) % <0,3 <0,2
Sensibilité (a tremblement optimisé) %, <0,2 <0,1
Courant de tarage du zéro sur toute la plage de
pression de service % < 3, durablement <5 <2
Déplacement du point zéro en cas de modification de la:

Température du fluide hydraulique %/20 °C <1 2

Température ambiante %/20 °C <1 <2

Pression de service entre 80 et 120 % de p,* %/100 bars <2 <2

Pression de retour entre 0 et 10 % p,* %/bars <1 <1

') Les indices de pureté mentionnés pour les composants
sont a respecter dans les systémes hydrauliques. Un
filtrage efficace évite les pannes tout en augmentant la
longévité des composants.

Pour le choix des filtres, voir www.boschrexroth.com/filter

2Q, = Débit zéro en I/min
9 Qy hom = Débit nominal (distributeur total) en I/min
4 Pe = Pression de service en bars
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Caractéristiques techniques (en cas d'utilisation en dehors des valeurs indiquées, veuillez nous consulter!)

Fluide hydraulique Classification Matériaux d'étanchéité | Normes
appropriés

Huiles minérales et hydrocarbures apparentés HL, HLP NBR, FKM DIN 51524

Difficilement inflammable — Aqueux HFC NBR ISO 12922

- Difficilement inflammable — aqueux: Différence de pres-
sion maximale de 175 bars par aréte de commande car
sinon, érosion de cavitation renforcée!

Précontrainte due au bac < 1 bar ou > 20 % de la différen-
ce de pression Les pointes de pression ne devraient pas
dépasser les pressions de service maximales!

ke Consignes importantes relatives aux fluides hydrauliques!

— Informations et renseignements supplémentaires relatifs
a |'utilisation d'autres fluides hydrauliques, voir la notice
90220 ou sur demande!

— Restrictions des caractéristiques techniques des distribu-
teurs possibles (température, plage de pression, durée de
vie, intervalles d'entretien etc.)!

— Le point d'inflammation du milieu de processus et du fluide
de service utilisé doit étre de 40 K supérieur a la tempéra-
ture maximale de la surface de I'électroaimant.

électriques

Systeme de rétroaction Mécanique "M" Mécanique et électrique "D"
Type de protection du distributeur selon EN 60529 IP 65 avec connecteur femelle monté et verrouillé
Type de signal Analogique

Courant nominal par bobine mA 30

Résistance par bobine Q 85

Inductance 860 Hz etaun  Montage en série H 1,0

courant nominal de 100 % Montage en paralléle H 0,25

En cas de pilotage a I'aide d'amplificateurs d'une autre marque que Bosch Rexroth, nous recommandons d'utiliser un signal
Dither superposé

électrique, électronique de pilotage externe (uniqguement modéle "M")
Type VT-SR2-1X/... selon la notice 29980

Format de
carte européenne

. . Analogique
Amplificateur (& com-

mander séparément)

Systéme modulaire  Analogique | Type VT 11021 selon la notice 29743

Remarque: Pour les informations relatives a I'essai de simulation environnementale sur le plan CEM (compatibilité électromagnétique),
climatique et sollicitation mécanique, se référer a la notice 29583-U (Déclaration de compatibilité environnementale).

Accessoires livrables

Coffret de maintenance comprenant un appareil de contr6-
le pour distributeurs a action continue avec électronique
intégrée du type VT-VETSY-1 selon la notice 29685.

Coffret de maintenance comprenant un appareil de
controle pour servodistributeurs avec électronique exter-
ne du type VT-SVTSY-1 selon la notice 29681.

Raccordement électrique, électronique de pilotage externe

Type 4WS2EM 10-5X...

-— |
Bobine A | é\

1 -

Le raccordement électrique peut étre réalisé en paralléle ou en série. Pour des raisons de
sécurité de fonctionnement et en raison de I'inductance de la bobine plus basse qui en ré-
sulte, nous recommandons le montage en parallele.

Le pont E-F peut étre utilisé pour la détection électrique de la connexion correcte du
connecteur ou pour la détection d'une rupture de céble.

Montage en parallele:

E Dans le connecteur femelle, raccorder les contacts A avec B et C avec D.
F Montage en série:
I _ | e Pg Dans le connecteur femelle, raccorder les contacts B et C.

Le pilotage électrique d'A (+) vers D (-) entraine le sens du débit P vers A et Bvers T. Le
pilotage électrique inverse entraine le sens du débit P vers B et A vers T.

E - F = pont
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Raccordement électrique, électronique de pilotage intégrée

4WS.2E... | RF 29583/05.11

Type 4AWSE2EM 10-5X...

Type 4WSE2ED 10-5X...

Réglage de
la sensibilité
Réglage du
signal Dither

Tension d'alimentation:
Valeur de consigne:

Sortie de mesure:

Remarque:

Réglage du point de zéro

Réglage du point de zéro

m MmO N W >

mT m 9O N W >

Pg

Affectation Commande Commande
des connec- par courant par tension
teurs femelles | Pilotage "13" Pilotage "9"
. A +15V +15V
Tension B 15V -15V
d'alimentation
C 1 1
_ D +10 mA +10V
Valeur de consigne
E R, =100 Q R, = 50 kQ
. 5
sgﬂtﬁedt‘fr;?fsure F +10 mA 2 A0VaL?
de distribution Charge max. 1 kQ R = 4,7 kQ

") Sur les distributeurs avec rétroaction mécanique, l'orifice F n'est pas affecté.
2) A la course nominale du tiroir

Consommation de
courant sur le rac-
cord du connec-
teur femelle

A 150 mA 150 mA

B au maximum au maximum
D .

= 0a+10mA <0,2mA

+15 V +3 %, ondulation résiduelle < 1 %
Une valeur de consigne positive sur le raccord D du connecteur femelle au raccord E du connec-

teur femelle entraine un débit de P vers A et de B vers T.
La sortie de mesure F a un signal positif a L.

Une valeur de consigne négative sur le raccord D du connecteur femelle au raccord E du connec-
teur femelle entraine un débit de P vers B et d'A vers T.
La sortie de mesure F a un signal négatif a L.

Le signal de tension ou de courant est proportionnel a la course du tiroir de distribution.

Les signaux électriques (par ex. valeur réelle) en provenance d'une électronique de pilotage ne doivent pas
servir a déconnecter les fonctions de machine essentielles pour la sécurité!

Raccordement électrique, connecteur femelle

Connecteur femelle selon DIN EN 175.201-804
a commander séparément sous la Réf. article R900223890
(modéle métallique)

85

08...913,5
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Courbes caractéristiques (mesurées avec HLP 32, §; ;. =40 °C +5 °C)
Débit en fonction de la charge (tolérance +10 %) Débit nominal
a un signal de consigne de 100 % 5/min = Courbe1 45l/min = Courbe5
10l/min = Courbe2 60I1/min = Courbe6
201l/min = Courbe3 75I/min = Courbe?7
301!/min = Courbe4 90I/min = Courbe8
200 8
| /
90 — o _— 5
75 T e
60 /7// L 4
o e ’
) 30 /// | //
c / L -
E 20 T — —r
— 15 — R
// —t]
//
2
1
10 20 30 40 50 60 70 100 200 300

Différence de pression au distributeur en bars —

Ap = Différence de pression au distributeur (pression d'entrée p, déduction faite de la pression de charge p, déduction faite de

la pression de retour p;)

Plage de tolérance du débit en fonction de la consigne
a une différence de pression constante au distributeur

P-AB-T
110
Débit en % 1007 /
90
80 —
60 —
40 —
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Courbes caractéristiques: Types 4WS.2EM 10 et 4WSE2ED 10 (mesurées avec HLP 32, 9, ,. =40 °C£5 °C)
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Réponse indicielle avec palier de pression 315 bars, réponse indicielle sans débit

4WS.2EM 10 4WSE2ED 10
Débit nominal 5, 10, 20 I/min Débit ngminal 5,10, 20 I/min
100 e L2N
i 100 [ B
90 /. .'/// 90 7'.: //
i i1
PO TET 1 80 7T
X 70 i X 70 —F
c '.'I - H /
q: 60 E :I/ © 60 - I/
S i 5 il
= 50 g = .
S X[ =% 7/
© 40 ﬁg: S 40 _;.,'
£ 30 —%-" £30 4
>
o
S 20 7l S % i/
0 10 20 0 10 20
Temps en ms — Temps en ms —
40 bars =———70bars ==========- 140 bars ——=——210 bars 315 bars
Réponse en fréquence avec palier de pression 315 bars, réponse en fréquence de course sans débit
4WS.2EM 10 4WSEZ2ED 10
Débit nominal 5, 10, 20 I/min Débit nominal 5, 10, 20 I/min
5 -315 5 -315
il 270 f 270
0 = - m 0 -
% r \\\ 01\ © N N
c . c .
& -5 N 225 & -5 N 4 225
0] y S [0} * 4
3 -10 N 77180 g 3 -0 \\ A1 180
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K . \\. o A /, / \.
2 -2 /',// 190 @ 2 20 7 AT %0
g : g g ya»
. _ _ 2 _
g -2 g 45 < g -25 pr— 45
o — o T
-30 0 -30 0
10 20 50 100 200 500 700 o2 50 100 200 500 700
Fréquence en Hz — Fréquence en Hz —
5% —_———25% =—-—-=— 100 %
Dépendance de la fréquence fa —90° vis-a-vis de la pression de service p et de I'amplitude d'entrée
4WS.2EM 10 4WSEZ2ED 10
Débit nominal 5, 10, 20 I/min Débit nominal 5, 10, 20 I/min
100 - 100 B
1 90 N\ T\ [ NS
o BN % ) s (v
2 e \ N FY 2 g Ak
& 70 \ ‘\ kS \ - 5 70 \ ‘\ ‘\
Q NERE 2 N W™
Q60 \ \ = 1 60 N N
g 50 \ - S 50 \\\\'n \
o | | ©
£ ] g % AN
3 30 ] i Ef 30 i \\:..,
g 1IN g % I
< VIR S < AN
0 50 100 150 200 250 300 325 0 50 100 150 200 250 300 325
Fréquence a -90° en Hz — Fréquence a -90° en Hz —
40 bars =——— 70 barg----------- 140 bars ——-—— 210 bars s 315 bars

Angle de phase en ° —
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Courbes caractéristiques: Types 4WS.2EM 10 et 4WSE2ED 10 (mesurées avec HLP 32, 9, ;. =40 °C +5 °C)

Réponse indicielle avec palier de pression 315 bars, réponse indicielle sans débit

4WS.2EM 10
Débit nominal 30 I/min

4WSEZ2ED 10
Débit nominal 30 I/min
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Courbes caractéristiques: Types 4WS.2EM 10 et 4WSE2ED 10 (mesurées avec HLP 32, 9, ,. =40 °C £ 5 °C)

Réponse indicielle avec palier de pression 315 bars, réponse indicielle sans débit
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Débit nominal 45 I/min Débit nominal 45 I/min
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Réponse en fréquence avec palier de pression 315 bars, réponse en fréquence de course sans débit
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Courbes caractéristiques: Types 4WS.2EM 10 et 4WSE2ED 10 (mesurées avec HLP 32, 9, ;. =40 °C +5 °C)

Réponse indicielle avec palier de pression 315 bars, réponse indicielle sans débit
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Réponse en fréquence avec palier de pression 315 bars, réponse en fréquence de course sans débit
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Courbes caractéristiques: Types 4WS.2EM 10 et 4WSE2ED 10 (mesurées avec HLP 32, 9, ,. =40 °C £ 5 °C)

Réponse indicielle avec palier de pression 315 bars, réponse indicielle sans débit
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Débit nominal 75 I/min Débit nominal 75 I/min
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Réponse en fréquence avec palier de pression 315 bars, réponse en fréquence de course sans débit
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Courbes caractéristiques: Types 4WS.2EM 10 et 4WSE2ED 10 (mesurées avec HLP 32, 9, ;. =40 °C +5 °C)

Réponse indicielle avec palier de pression 315 bars, réponse indicielle sans débit
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Réponse en fréquence avec palier de pression 315 bars, réponse en fréquence de course sans débit
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Encombrement: Type 4WS2EM 10 (cotes en mm)

Rétroaction mécanique / électronique de pilotage externe,
type 4WS2EM 10-5X/...

3 2 1
} 15 \ 95 68
i ‘,—'--—:.L — -
LI | ] o
— - — " - — i —— - ! m
NS | Y 1
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T 77 ] o
| (=)}
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| <
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| [}
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! : e
9,5 U
|
10 4 6 7 5 8 ~
m
J S
n
sl L1 & i ]
£ LAY “t~
X aw [V
~ - 1 - \\
1 Capuchon s ||| X %_'—' [ B_}_ _Y_ _]| =
2 Connecteur femelle | NN T 3
(a commander séparément, voir page 7) T | T /
3 Espace requis pour retirer le connecteur femelle, ——F 70) - _|
tenir compte du céable de raccordement!
4 Elément filtrant remplagable avec joints s i
Référence art.: R961001950 o], 24 15(;‘2 -
5 Joint profilé pour vis du filtre 16 x 1,5, 127
fait partie de la pos. 4
6 Plaque signalétique - 25,5 9
7 Joints identiques pour les orifices A, B, P, TA et TB ' L e
8 Joints identiques pour les orifices X et Y Rzmax 4 1 F1p of2 |
Les orifices X et Y sont également sous pression en ] @

©0
Qualité requise pour la © |
surface de la piece d'appui

cas d'huile de commande "interne".

9 Surface d'appui du distributeur rectifiée, position des
orifices selon ISO 4401-05-05-0-05
L'orifice T1 est optionnel et est recommandé pour la
réduction de la chute de pressionde B — T a un dé-
bit nominal > 45 I/min.

Y

Les embases de distribution selon la notice 45054 doivent
étre commandées séparément.

10 Vis de fixation du distributeur

Pour des raisons de stabilité, il faut exclusivement
utiliser les vis de fixation suivantes:

4 vis a téte cylindrique

ISO 4762-M6x70-10.9-flZn-240h-L

(coefficient de frottement entre 0,09 et 0,14 selon

VDA 235-101) (compris dans la fourniture)
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Encombrement: Type 4WSE2EM 10 (cotes en mm)

Rétroaction mécanique / électronique de pilotage intégrée,
type 4WSE2EM 10-5X/...

4 3 2 1
\,15 \ o5 75

|
I
|
|
e
47

80

64

60

13
i3

10

|
s | o

M6

11 5 7 86 9

3,7

1 Capuchon avec électronique de pilotage intégrée —

2 Réglage électrique du point zéro:
Aprés avoir enlevé le bouchon fileté SW2,5 un

9,5

. \ . . . L — | _\" —I_ I//r \
potentiométre permet de corriger le point zéro { J—J S /TB ¥7
N
3 Connecteur femelle (2 commander séparément, £ B _ él :;_H—j._ IR I
voir page 7) ™ //T \

4 Espace requis pour retirer le connecteur femelle,
tenir compte du céable de raccordement! —F

|><4

65

A
&
|

d

7

5 Elément filtrant remplacable avec joints
Référence art.: R961001950 12,5 2 54

6 Joint profilé pour vis du filire 16 x 1,5, 102
fait partie de la pos. 5 127

1,5

7 Plaque signalétique 10

8 Joints identiques pour les orifices A, B, P, TA et TB (71 0,017100 = 253

9 Joints identiques pour les orifices X et Y 1 T
Les orifices X et Y sont également sous pression en Rzmax 4 i F1 Pea
cas d'huile de commande "interne". J_$XA$ o oY |

10 Surface d'appui du distributeur rectifiée, position des Qualité requise pour la TN - @11 —I'
orifices selon ISO 4401-05-05-0-05 surface de la piéce d'appui | '
L'orifice T1 est optionnel et est recommandé pour la Y
réduction de la chute de pression de B — T a un dé-
bit nominal > 45 I/min.

11 Vis de fixation du distributeur
Pour des raisons de stabilité, il faut exclusivement
utiliser les vis de fixation suivantes:
4 vis a téte cylindrique
ISO 4762-M6x70-10.9-flZn-240h-L Les embases de distribution selon la notice 45054 doivent
(coefficient de frottement entre 0,09 et 0,14 selon étre commandées séparément.
VDA 235-101) (compris dans la fourniture)

68
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Encombrement: Type 4WSE2ED 10 (cotes en mm)

Rétroaction électrique et mécanique / électronique de pilotage intégrée,
type 4WSE2ED 10-5X/...

4 3 2 1
15 | o5 75
<
Y |
T [ -
3 o I
® |
<
/ ol
4 - — - —f - ] | o
. i
U
o
44,5 2,5 M6 \ -
159
| | \
1 Capuchon avec électronique de pilotage intégrée 1 5 7 8 6 9
~
2 Réglage électrique du point zéro: o
Apres avoir enlevé le bouchon fileté SW2,5 un R
potentiométre permet de corriger le point zéro ot} [ \ﬁ& ]
3 Connecteur femelle (a commander séparément, | ’r\:’ N+ N
. - / -
voir page 7) © \ J\\_" xf - \_\I' ’//T\i N )f
4 Espace requis pour retirer le connecteur e I —/f‘\\—_—f—H:-;/— —— 8
femelle, tenir compte du céble de raccordement! r (_T A | B-4-7 o
5 Elément filtrant remplagable avec joints R J ! TE <
Référence art.: R961001950 T 77 /) u T 7T
6 Joint profilé pour vis du filtre 16 x 1,5, i
fait partie de la pos. 5 24 54 ut
7 Plaque signalétique 102
8 Joints identiques pour les orifices A, B, P, TAet TB 25,5 10
9 Joints identiques pour les orifices X et Y (/=71 0,01/100 - [
Les orifices X et Y sont également sous pression en 1 Y i i
cas d'huile de commande "interne". Rzmax 4 — of! an of? |
10 Surface d'appui du distributeur rectifiée, position des o LG}XA@_ B oY .
orifices selon 1SO 4401-05-05-0-05 Qualité requise pourla ~ *° TR Ga_ﬂ—]'
L'orifice T1 est optionnel et est recommandé pour la surface de la piéce d'appui | ? o
réduction de la chute de pression de B — T a un dé- Y __FA TF3 |

bit nominal > 45 I/min.

11 Vis de fixation du distributeur
Pour des raisons de stabilité, il faut exclusivement
utiliser les vis de fixation suivantes:

4 vis a téte cylindrique . .
IS‘(l)I 4762-M6¥7I0-1 (;q; f1Zn-240h-L Les embases de distribution selon la notice 45054 doivent

étre commandées séparément.

(coefficient de frottement entre 0,09 et 0,14 selon
VDA 235-101) (compris dans la fourniture)
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Plaque de rincage a une position des orifices selon ISO 4401-05-05-0-05 (cotes en mm)

Symbole

avec joints FKM,
TAlP 1X A 1B viTBl | Référence art. R900912450, poids: 2 kg

2 JointR11,18x 1,6 x1,78 (X, Y)

3 Vis de fixation
Pour des raisons de stabilité, il faut exclusivement
utiliser les vis de fixation suivantes:
4 vis a téte cylindrique
ISO 4762-M6x50-10.9-fIZn-240h-L
(coefficient de frottement entre 0,09 et 0,14 selon 1
VDA 235-101) (compris dans la fourniture)

Pour assurer le fonctionnement impeccable des servodistri- 2 6,6
buteurs, l'installation doit forcément étre rincée avant sa mise 2
en service.

40,5
46,5

3
1 JointR13x1,6x2 (A, B, P, TAet TB) " -

b

9,5

Valeur indicative pour la durée de ringage par installation:
t = Durée deringcage en h

70

v V = Contenu du récipient en |
__ 5
Q

t= Q, = Débit de la pompe en /min

Aprés avoir fait I'appoint de plus de 10 % du contenu du réci-
pient, le ringage doit étre répété.

L'utilisation d'un distributeur avec un orifice selon

ISO 4401-05-05-0-0 convient mieux qu'une plaque de rin-
gage. Ce distributeur permet de rincer également les orifi-
ces des consommateurs. A ce sujet, voir également la notice
RF 07700.

18 90 2
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Fax +49 (0) 93 52/ 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Tous droits réservés par Bosch Rexroth AG, y compris en cas de
dépdt d'une demande de droit de propriété industrielle. Tout pouvoir

de disposition, tel que droit de reproduction et de transfert, détenu par
Bosch Rexroth.

Les indications données servent exclusivement a la description du
produit. Il ne peut étre déduit de nos indications aucune déclaration
quant aux propriétés précises ou a 'adéquation du produit en vue d’'une
application précise. Ces indications ne dispensent pas I'utilisateur d’'une
appréciation et d’une vérification personnelle. Il convient de tenir compte
du fait que nos produits sont soumis a un processus naturel d’'usure et
de vieillissement.
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