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Rozdzielacze proporcjonalne 4/2 i 4/3,

sterowane bezposrednio,
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Zastepuje: 08.01

bez elektrycznego sprzezenia zwrotnego,
bez / ze zintegrowanym uktadem elekiro-

nicznym (OBE)

Typ 4WRA i 4WRAE

Wielkos¢ nominalna (WN) 610

Seria 2X

Maksymalne ci$nienie robocze 315 baréw

Maksymalne natezenie przeptywu: 42 I/min (WN 6
WN 1

75 l/min ( %))

Spis tresci
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Typ AWRA 10 ...-2X/G24...

Typ 4WRAE 6 ...-2X/G24K31/.V
ze zintegrowanym uktadem elek-

tronicznym (OBE) i przynaleznym elektronicznym
urzadzeniem sterujgcym
(osobne zamowienie)
Cechy

Spis tresci Strona
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Dane do zamdwienia
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Elektroniczne urzadzenie sterujace

Przytacze elektryczne, gniazda przewodowe

Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) dla typu 4WRAE
Charakterystyki 9..
12 ...

—_

Wymiary

Informacje dot. dostepnych czesci zamiennych:
www.boschrexroth.com/spc

— Sterowany bezposrednio rozdzielacz proporcjonalny bez
elektrycznego sprzezenia zwrotnego i zintegrowanego ukta-
du elektronicznego (OBE) dla typu 4WRAE

- Sterowanie kierunkiem i wielkoscig natezenia przeptywu

— Dziatanie za pomocg elektromagneséw proporcjonalnych
z gwintem centralnym i demontowalng cewka,

— Do montazu na ptycie:

Rozmieszczenie przytaczy wg 1ISO 4401

Ptytki przytaczeniowe zgodnie z kartg katalogowg

R-PL 45052 (WN 6) albo R-PL 45054 (WN 10) osobne zamo-
wienie, patrz str. 12 do 15

— Centrowanie sprezynowe suwaka sterujacego

— Elektroniczne urzadzenie sterujace
« 4WRAE:

- Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) z wejsciem na-
pieciowym albo prgdowym (A1 wzgl. F1)
« 4WRA:
- Wzmacniacz cyfrowy albo analogowy w formacie euro
(osobne zamdwienie)

- Wzmacniacz analogowy o konstrukcji modutowej

K4/V z gniazdami przewodowymi
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Dane do zamowienia

4WRA; 4 WRAE | R-PL 29055/10.05

4WRA ~2X/ G24 / v+
1 ] ]

Bez zintegrowanego uktadu elektro- Inne informacje podane
nicznego (OBE) = bez oznaczenia w tekscie niekodowanym
Ze ZintegrOWanym uktadem elektro- Material uszczelnienia
nicznym (OBE) =E V= Uszczelki FKM, mozna
Wielko$é nominalna 6 =6 stosowac do oleju mineralne-
Wielko$é nominalna 10 =10 go (HL, HLP) wg DIN 51524
Symbole graficzne suwakow Interfejs elektroniki A1 albo F1
przy 4AWRAE
A B A1 = Wejscie wartosci zadanej 10 V
mn F1 = Wejscie wartosci zadanej 4 do 20 mA
Pt bez oznaczenia = Przy 4WRA
It + = E Przytacze elektryczne do 4WRA:
|>< - ole TL T| | | XlT . | E1- K42 = Bez gniazda przewodowego,
— — z wtykiem przyrzgdowym wg
} — DIN EN 175301-803 gniazdo przewodowe
|X|\jl>u<|* H | |>< S H =W - osobne zaméwienie, patrz str. 7
T\ ly L. = wi- do 4WRE:
A B K312 = Bez gqiazda przewodowego,
alo z wtykiem przyrzgdowym wg
DIN EN 175201-804 gniazdo przewodowe
PP T — osobne zamowienie, patrz str. 7
[XIJ_‘I X I Specjalny stopien ochrony
I TT =EA bez oznaczenia = Bez specjalnego stopnia ochrony
J= Odporny na dziatanie wody morskiej
ok )L“ _ (tylko dIa_WN _6)
T T =WA Dane wykonania odpornego na dziatanie
~ — wody morskiej patrz R-PL 29055-M
Dla symbolu graficznego suwaka G24 = Napigcie zasilajace 24 VDC
E1-i Wi 2X = Seria 20 do 29 (20 do 29: Niezmienione wymiary
P->AQma B—-Tiq/2 montazowe oraz przytaczy)

P - B:g/2 A = T:Qy maks Znami A " dku ciénieni
Notyfikacja: namionowe natezenie przeptywu przy spadku msmerza na1zoa:)vor,ze
: D= arow
Przy suwakach W i WA w pozy- WN 6
cji zerowej istnieje potaczenie 07 7 I/min
zAdoTizBdoTok.3 % przekro- 15 = 15 I/min
ju znamionowego. 30 26 I/min
WN10
30 30 I/min
60 60 I/min

') Elektryczne stopnie ochrony na zapytanie ofertowe
2) Tylko dla wielkosci nominalnej WN 6: w wykonaniu "J" =

odporny na dziatanie wody morskiej podawac tylko "K31"!
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Bez zintegrowanego uktadu elektronicznego
Typ 4WRA...
MW—218___ M,

L ° 1 e

Typ 4WRA...EA...; 4WRA...WA...
A B

o q Il B O

e

Ze zintegrowanym uktadem elektronicznym (OBE)
Typ 4WRAE...
W —2E

aD—\X—a 0 b b

Typ 4WRAE...EA...; 4WRAE...WA...
A B
LY
>0 2 10 e
P T
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Funkcja, przekroj

4WRA; 4 WRAE | R-PL 29055/10.05

Rozdzielacze proporcjonalne 4/2 i 4/3 zostaty zaprojektowane jako
urzadzenia sterowane bezposrednio do zabudowy ptytowej. Urucho-
mienie odbywa sie za pomocg elektromagnesdéw proporcjonalnych
z gwintem centralnym i demontowalng cewka Sterowanie elektroma-
gnesow odbywa sie opcjonalne za pomocg zewnetrznego elektro-
nicznego urzadzenia sterujgcego (typ 4WRA) albo za pomocg zinte-
growanego elektronicznego urzadzenia sterujacego (typ 4WRAE).

Konstrukcja:

Zawor skiada sie gtéwnie z:

— Korpusu (1) z powierzchnig przytagcza

— Suwakow sterujacych (2) ze sprezynami naciskowymi (3 i 4)

— Elektromagnesoéw (5 i 6) z gwintem centralnym

— Opcjonalnego zintegrowanego elektronicznego uktadu
sterujgcego (7)

=

Typ 4WRA 6...-2X/... i T g
_=A—E

o I o = |

Funkcja:

— Gdy elektromagnesy (5 i 6) nie zostaty jeszcze wysterowa-
ne, wowczas pozycja srodkowa suwaka sterujacego (2) jest
zapewniana przez sprezyny naciskowe (3 i 4)

— Bezposrednie sterowanie suwaka sterujacego (2) reali-
zowane jest przez wzbudzenie jednego elektromagnesu
proporcjonalnego np. wysterowanie elekiromagnesu "b" (6)
— Przemieszczenie suwaka sterujgcego (2) w lewo

proporcjonalne do elektrycznego sygnatu wejsciowego
— Potaczenie od P do Aiod B do T przez zwezajace sie przekroje
poprzeczne z progresywng charakterystyka przeptywu

— Wytaczenie elektromagnesu (6)
— Suwak sterujacy (2) cofany jest do pozycji Srodkowej
sprezyna naciskowa (3)
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Zawor z dwiema pozycjami suwaka:
(Typ 4WRA...A...)

Funkcja rozdzielacza tego typu odpowiada zasadniczo dziata-
niu rozdzielacza tréjpotozeniowego. Ten zawdr 2-potozeniowy
jest jednak wyposazony tylko w elektromagnes "a". W miej-
scu 2.elektromagnesu proporcjonalnego znajduje sie w przy-
padku wielkosci nominalnej WN 6 korek gwintowany (8.1)
albo w przypadku wielkosci nominalnej 10 pokrywa (8.2).

K2~ Notyfikacja dot. typu 4WRA 6...-2X/...:

Nalezy zapobiegaé¢ oprdznianiu sie linii zlewowej. W odpo-
wiednich warunkach nalezy wmontowac zawor spietrzajacy
(ci$nienie wstepne ok. 2 bardw).
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(W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia ponizszych parametréw nalezy skontaktowac sig z producentem!)

ogolne
Wielkos¢é nominalna WN 6 10
Pozycja montazowa Dowolna, preferowana pozioma
Zakres temperatury sktadowania °C —-20 do +80
Zakres temperatury 4WRA °C -20 do +70
Przedziat temperatur 4WRAE °C —-20 do +50
Ciezar 4WRA kg 2,0 6,6

4AWRAE kg 2,2 6,8
hydrauliczne (zmierzone dla HLP46, J,., = 40 °C 15 °C)
Maks. cisnienie robocze  Przytacze A, B, P bar 315

Przytacze T bar 210
Znamionowe natezenie I/min 7,15, 26 30, 60
przeptywu q, ., Przy 4Ap = 10 baréw
Maks. dopuszczalne natezenie przeptywu I/min 42 (80)" 75 (140)"
Ciecz hydrauliczna Olej mineralny (HL, HLP) wg DIN 51524

Inne ciecze hydrauliczne na zapytanie!

Zakres temperatur cieczy hydraulicznej °C —20 do +80 (preferowany +40 do +50)
Zakres lepkosci mm&/s 20 do 380 (preferowany 30 do 46)
Maks. dopuszczalny stopien zanieczyszczenia cie- Klasa 20/18/15 2
czy hydraulicznej
Klasa czystosci wedtug ISO 4406 (c)
Histereza % <5
Obszar nieczutosci % <1
Czutos¢ % <05

) Maks. dop. natezenie przeptywu przy przeptywie dwudrogowym
2) Podane klasy czystosci dla komponentéw muszg zostaé zacho-
wane w uktadach hydraulicznych. Skuteczna filtracja zapobiega
usterkom i jednoczesnie zwigksza trwato$¢ komponentéw.
Wybor filtréw — patrz karty katalogowe R-PL 50070,
R-PL 50076, R-PL 50081, R-PL 50086 i R-PL 50088.
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(W przypadku zastosowania urzadzenia w warunkach przekroczenia ponizszych parametréw nalezy skontaktowac sie z producentem!)

elektryczne

Wielkos¢ nominalna WN 6 10
Rodzaj napiecia Napiecie pradu statego
Sygnat wartosci zadanej Wejscie napiecia "A1" \ +10
przy WRAE Wejscie pradowe "F1" mA 4 do 20
Maksymalny prad w kazdym elektromagnesie A 2,5
Opdr cewki Wartos¢ w stanie zimnym 2
elektromagnesu przy 20 °C
Maks. wartosé Q 3
w stanie nagrzania
Czas wigczenia % 100
Maksymalna temperatura cewki ") °C 150
Przytacze elektryczne  4WRA Z wtykiem przyrzgdowym wedtug DIN EN 175301-803
albo ISO 4400
Patrz strona 7 Gniazdo przewodowe wedtug DIN EN 175301-803
lub 1SO 4400 ?
4WRAE Z wtykiem przyrzgdowym DIN EN 175201-804

Gniazdo przewodowe DIN EN 175201-804 2)

Stopien ochrony zaworu wedtug EN 60529

IP65 z zamontowanym i zablokowanym
gniazdem przewodowym

Elektroniczne urzadzenie sterujace

Do 4WRA Wzmacniacz cyfrowy w formacie "euro” 2 VT-VSPD-1-2X (wg R-PL 30523 - od potowy 2006)
Wzmacniacz analogowy VT-VSPA2-1-2X/... wg R-PL 30110
w formacie "euro” 2
Modutowy wzmacniacz analogowy 2 VT-MSPA2-1-1X wg R-PL 30228

Do 4WRAE Zintegrowany z zaworem, patrz strona 8

Analogowy modut wartosci zadanej

VT- SWMA-1-1X/... wedtug R-PL 29902

Analogowy modut wartosci zadane;j

VT-SWMKA-1-1X/... wedtug R-PL 29903

Karta cyfrowa wartosci zadanej

VT-HACD-1-1X/... wg R-PL 30143

Karta analogowa wartosci zadanej

VT-SWKA-1-1X/... wedtug R-PL 30255

Napiecie zasilajace Napiecie znamionowe VDC 24
4WRAE, 4WRA 9 Dolna wartos¢ graniczna Vv 21 /22 (4WRA);
19 (4WRAE)
Godrna wartos¢ graniczna 35
Pobér pradu L naks 1,8
wzmacniacza Maks. prad impulsowy 3

) Ze wzgledu na wystepujace temperatury powierzchni ce-
wek elektromagneséw nalezy przestrzegaé norm europej-
skich DIN EN 563 i DIN EN 982!

2) Oddzielne zaméwienie

8) z elektronicznym urzadzeniem sterujgcym firmy

Bosch Rexroth AG

[~ Notyfikacja: Informacje dotyczace symulacyjnych

badan srodowiskowych dla obsza-
row EMV (kompatybilnosci elektroma-
gnetycznej), klimatyzacja oraz obcigze-
nie mechaniczne patrz R-PL 29055-U
(objasnienie dotyczace kompatybilno-
$ci Srodowiskowej).



R-PL 29055/10.05 | 4AWRA; 4 WRAE

Przytacze elektryczne, gniazda przewodowe

Hydraulics | Bosch Rexroth AG

7/16

Dia typu WRA

(bez zintegrowanego uktadu elekironicznego — nie w wykonaniu "J" = odporny na dziatanie wody morskiej)

Przytacze do wtyku przyrzgdowego

Gniazdo przewodowe CECC 75 301-803-A002FA-H3D08-G
wg DIN EN 175301-803 albo ISO 4400

Elektromagnes a, kolor szary
osobne zamdwienie: Nr materialu R901017010

Elektromagnes b, kolor czarny
osobne zamoéwienie: Nr materiatu R901017011

Dila typu WRAE

(ze zintegrowang elektronikg (OBE) i dla wersji "J" = odporny na dziatanie wody morskiej)

Przeznaczenie pindw patrz schemat blokowy strona 8

Gniazdo przewodowe wedtug DIN EN 175201-804
osobne zamdwienie: Nr materiatu R900021267
(wykonanie z tworzywa sztucznego)

91

Przytacze do gniazda przewodowego

do wzmacniacza

¥

10

T

|

Gniazdo przewodowe wedtug DIN EN 175201-804
osobne zamoéwienie: Nr materiatu R900223890
(wykonanie z metalu)
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1 Sruba mocujaca M3, moment
dokrecania M, = 0,5 Nm
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Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE) dla typu WRAE

Rozktad ztaczy wtyczki Rozktad

" ] A zlgczy wtyczki

Konektor | Sygnat

i B Napiecie A 24 VDC (19 do 35 VDC)
I zasilajace
. C ja B GND
! -  _mmp C Bez mozliwosci uzycia
| ‘|_- E Wejscie wzmacnia- D Warto$¢ zadana (+10 V/ 4 do 20 mA)
i T - F €28 10zNICOWego E Potencjat odniesienia
F

Zintegrowany elektroniczne urzadzenie sterujgce (patrz nizej) Bez mozliwosci uzycia

Wartos¢ zadana: Dodatnia warto$¢ zadana (0 do 10 V albo 12 do 20 mA) do D i potencjat odniesienia do E wywotujg przeptyw
odPdoAiodBdoT.
Ujemna wartos$¢ zadana (0 do - 10 V albo 12 do 4 mA) do D i potencjat odniesienia do E wywotujg przeptyw
odPdoBiodAdoT.
W zaworach z elektromagnesem po stronie "a" (wersja suwaka sterujgcego EA i WA) dodatnia wartos¢ zada-
na do D i potencjat odniesienia do E
(WNB6: 4 do 20 mA i WN10: 12 do 20 mA) wywotujg przeptyw od PdoBiod Ado T.

Kabel przytaczeniowy: Zalecany: - Do 25 m dtugosci kabel typu LiYCY 5 x 0,75 mm?
- Do 50 m dtugosci kabel typu LiYCY 5 x 1,0 mm?
Srednica zewnetrzna 6,5 do 11 mm
Ekran podtgczac tylko po stronie zasilania do PE.

) Nie wolno podtaczac konektoréw C ani F!
Schemat blokowy / rozktad przytaczy

Interfejs | Zintegrowany uklad elektroniczny (OBE) | Zawor |

5)
- Wzmachniacz Stopien koncowy |
2 roznicowy Generator u
u rampy 4 Sumator I | ,ﬁ’i
|-T— U | .
Potencijat: IE . |_/—\ s

[
|
|
| |
odniesienia | | J J_ kStoplen) |
ﬁ — oncowy % .
: Rozpoznawanie |
|
|
|
|
|

Wartos¢ zadana:

| |
| | Generator funkcji U !
i | stanu podnapieciowego © skokowej | —f—‘ﬂ\
| i | H Blokada ) |
| |
, , : |

| A: | J; Zaallacz ‘U, |
Napiecie | B | U o QV
zasilajagce GND | | 'Pm °-U; |
Przewdd ! "I_’_Al: |
ochronny 23 |J_. Lo _

2) Przytacze PE jest potgczone z chtodnicg i korpusem zaworu
3) Przewdd ochronny przykrecany jest do korpusu zaworu i pokrywy

% Rampg od 0 do 2,5 s nastawia sig z zewnatrz jednakowo dla T, .ciaceqo | Topadajacego
5) Stopnie koricowe z regulacja pradowa

)

6) Rozpoznawanie stanu podnapigciowego nie jest wykonane dla urzadzenia 4WRAE 10-2X.

4 —
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Charakterystyki (zmierzone dla HLP46, g, =40 °C +5 °C) WN6
Znamionowe natezenie przeptywu 7 I/min przy Znamionowe natezenie przeptywu 15 I/min przy
spadku cisnienia na zaworze 10 barow. spa_g(lj(u cisnienia na zaworze 10 barow
30 | | I I
T P>A/B-T T P>A/B-T 5
c £ /) 4
€ albo = albo /
= = 3
= 20 P-B/A-T A5 3 5 P-B/A-T ///2
> >
s
% //é ‘3 ////// 1
g R
S %%/3 5 10 /////
0 .0
" % S
8 3 =
=2 2
20 30 40 50 60 70 80 90 100 20 30 40 50 60 70 8 90 100

Warto$¢ zadanaw % —
Znamionowe natezenie przeptywu 30 I/min przy roznicy
ci$nienia zaworu 10 baréw

Warto$é zadana w % —

1 50 P_)IA/BI_)T 1 Ap=10 baréw state
< 4 2 Ap =20 baréw state
£ 40 albo 43 3 Ap =230 bardw state
s P>B/A-T ,/A 3 - ,
2 30 4 Ap =50 baréw state
s 7 .
2 0 1 5 Ap =100 baréw state
@ //
220 =
© ~
210 ,/ Ap = Rdznica ci$nienia zaworu (ci$nienie wejsciowe pp
& minus cisnienie obcigzenia p, minus cisnienie
Z 0 na powrocie p;)
20 30 40 50 60 70 80 90 100
Wartosé zadana w % —
Charakterystyki (zmierzone dla HLP46, ¢, ;=40 °C £ 5 °C) WN10
Znamionowe natezenie przeptywu 30 I/min przy Znamionowe natezenie przeptywu 60 I/min przy
spadku ci$nienia na zaworze 10 barow. spadku ci$nienia na zaworze 10 baréw
T 70 I I I I
S o P-A/B-T TC P-A/B-T
£ albo 5 £ 80 albo 3
> P-B/A-T /3 = P-B/A-T %,4
; 40 //7/ 2 ; 60 1
qu AA 1 & ‘ //
§ 30 7 S 40 =
'GEJ 20 VA Q /
C
2 N 20
N
£ 10 g
g g /

20 30 40 50 60 70 80 90 100
Wartosé zadanaw % —

1 Ap=10 baréw state
2 Ap =20 bardw state
3 Ap =230 bardéw state
4 Ap =50 baréw state
5 Ap =100 baréw state

20 30 40 50 60 70 80 90 100
Wartosé¢ zadanaw % —

Rdznica cignienia zaworu (cisnienie wejsciowe py
minus cisnienie obcigzenia p, minus cisnienie
na powrocie p;)
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Charakterystyki (zmierzone dla HLP46, g, =40 °C +5 °C) WN6
Funkcje przejscia w przypadku skokowych elektrycznych
sygnatow wejsciowych
Typ 4WRA i 4AWRAE
Zmiana sygnatu w %
100 0-100
920 \
80
T | 0-75
% 70 / '\
; 60 / \
250 l = 0-50 \
%] f
© 40 /
N}
Al W
>
a8 Vs 0-25
20 /
10
0 40 80 120 160 200 0 20 40 60 80
Czaswms —
Graniczne wartos$ci natezenia przeptywu 7 I/min Graniczne wartosci natezenia przeptywu 15 I/min
P-A/B-T P-A/B-T
albo albo
30 P-B/A-T —7 30 P-B/A-T7]
— — L —
=20 ] —6 Z 20 /// 6
s s —
= S * % A :
[} [0} |
N 4
2 ~ 3 9 2
c = c
b ] 2 2 1
o — T e
3] [}
=z =z
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300
Rdznica cisnienia zaworu w barach — Rdznica cisnienia zaworu w barach —

Graniczne wartosci natezenia przeptywu 30 I/min

U
o

1 PoA /IB o7 ] 1 Warto$¢ zadana = 40 %

< P albo 2 Wartos¢ zadana = 50 %

E40 / \\ PLBIADT _ 3 Warto$é zadana = 60 %

i / T T ” - 4 Wartos$¢ zadana = 70 %

g 30 I/ A o ;5 Wartos¢ zadana = 80 %

aﬁ 20 II/ _— \\ 6 6 Wartos¢ zadana = 90 %

a 1 T 2 7 Wartosé zadana = 100 %

-— e

S 10[ff~— 3

% 1 W przypadku przekroczenia granicznej wartosci natezenia
z przeptywu wystepuja sity przeptywu powodujgce niekontrolo-

0 50 100 150 200 250 300 wane ruchy suwaka.
Rdznica cisnienia zaworu w barach —
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Charakterystyki (zmierzone dla HLP46, g, =40 °C +5 °C) WN10
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Rdznica cisnienia zaworu w barach — Rdznica cisnienia zaworu w barach —
1 Wartos¢ zadana = 40 % W przypadku przekroczenia granicznej wartosci natezenia
2 Wartos¢ zadana = 50 % przeptywu wystepuja sity przeptywu powodujgce niekontrolo-
3 Wartos¢ zadana = 60 % wane ruchy suwaka.
4 Wartos¢ zadana = 70 %
5 Wartos¢ zadana = 80 %
6 Wartos¢ zadana = 90 %
7 Wartos¢ zadana = 100 %
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Wymiary: Typ 4WRA 6 (wymiary znamionowe w mm) WNG6
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/ Rzmax 4

Wymagana doktadnosc
powierzchni mocowania zaworu

Tolerancje wedtug: — Tolerancje ogdlne ISO 2768-mK

1 Korpus zaworu Ptytki przytaczeniowe wedtug karty katalogowej R-PL 45052
2 Elektromagnes proporcjonalny "a" i éruby mocujace zawor nalezy zamawia¢ oddzielnie.

3  Elektromagnes proporcjonalny "b" Plytki przytaczeniowe: G341/01 (G1/4)
4.1 Gniazdo przewodowe "A", kolor szary, zamawiane od- G342/01 (G3/8)
dzielnie patrz strona 7 G502/01 (G1/2)

4.2 Gniazdo przewodowe "B", kolor czarny zamawiane od- Sruby mocujace zawor (oddzielne zamowienie)
dzielnie patrz strona 7 Zalecane sg nastepujace sruby mocujgce zawor:

5 Tabliczka znamionowa — 4 Sruby z tbem walcowym
6 Takie same pierscienie uszczelniajace do przyta- 1S 4762 - MS x 50 - 10.9-f1Zn-240h-L
cay A, B. P ipT 1a preyia (wspdtczynnik tarcia i, = 0,09 do 0,14)
T ) Moment dokrecania M, = 7 Nm + 10 %,
7 Korek gwintowany do zawordéw z elektromagnesem nr materiatu R913000064 (osobne zaméwienie)
(2 pozycje suwaka, wykonanie EA albo WA)

8 W trzeri do d taz iaz-
ymagana przestrzen do demoniazu gniaz — 4 Sruby z tbem walcowym ISO 4762 - M5 x 50 - 10.9

da przewodowego
P . ‘g ) ) (wspdtczynnik tarcia p,, = 0,12 do 0,17)
9 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu, Moment dokrecania M, = 8,9 Nm + 10 %

rozmieszczenie przytaczy wg ISO 4401 (z otwo-
rem ustalajacym) kod: 4401-03-02-0-94 (objasnienie
wg ISO 5783)

W odrdznieniu od normy:

- Bez otworu ustalajacego "G"

- Przytacza P, A, B i T z otworem @8 mm

albo
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Wymiary: Typ 4WRAE 6 ...K31/..V (wymiary znamionowe w mm) WN6

m
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4
- 195 - (121,5) -
< 143,5 o
- 201 -
50 253 -
0
3 [Z7]0,017100mm]
/ Rzmax 4
Wymagana doktadnos¢
powierzchni mocowania zaworu
Tolerancje wedtug: — Tolerancje ogdlne ISO 2768-mK
1 Korpus zaworu Ptytki przytaczeniowe wedtug karty katalogowej R-PL 45052
2 Elektromagnes proporcjonalny "a" i éruby mocujace zawor nalezy zamawia¢ oddzielnie.
3 Elektromagnes proporcjonalny "b" Ptytki przytaczeniowe: G341/01 (G1/4)
4 Gniazdo przewodowe wedtug DIN EN 175201-804 G342/01 (G3/8)
osobne zamdwienie patrz str. 7 ] G502/01 (G1/2)
5 Tabliczka znamionowa Sruby mocujace zawor (oddzielne zamdwienie)
6 Takie same pierscienie uszczelniajace do Zalecane sa nastepujace Sruby mocujace zawor:

— 4 $ruby z tbem walcowym
ISO 4762 - M5 x 50 - 10.9-flZn-240h-L
(wspdtczynnik tarcia pi,, = 0,09 do 0,14)
i ) Moment dokrecania M, =7 Nm + 10 %,
8 Zintegrowany ukiad elektroniczny (OBE) nr materiatu R913000064 (osobne zaméwienie)
9 Wymagana przestrzen na kabel przytgczeniowy i do albo

demon.tazu gnlallzda pr‘zewodowegc‘> — 4 sruby z tbem walcowym ISO 4762 - M5 x 50 - 10.9
10 Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu, (wspdlczynnik tarcia p, = 0,12 do 0,17)
cai ’ ’

Rozmieszczenie przytaczy wg ISO 4401 (z otwo- moment dokrecania M, = 8,9 Nm + 10 %
rem ustalajacym) kod: 4401-03-02-0-94 (objasnienie AT

wg ISO 5783)

W odrdznieniu od normy:

- Bez otworu ustalajacego "G"

- Przytacza P, A, B i T z otworem @8 mm

przytaczy A, B,PiT
7 Korek gwintowany do zawordw z elektromagnesem
(2 pozycje suwaka, wykonanie EA albo WA)
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Wymiary: Typ 4WRA 10 (wymiary znamionowe w mm)
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WN10
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125,5 / (179,5)

305

L 32,5502 13|

72

Korpus zaworu

Elektromagnes proporcjonalny "a"

Elektromagnes proporcjonalny "b"

Gniazdo przewodowe "A", kolor szary, zamawiane od-
dzielnie patrz strona 7

Gniazdo przewodowe "B", kolor czarny zamawiane od-
dzielnie patrz strona 7

Tabliczka znamionowa

Sruba odpowietrzajgca zawor

Notyfikacja: Zawory sg odpowietrzane przed wysytka.
Takie same pierscienie uszczelniajace do przyta-

czy A,B,PiT(T1)

Pokrywa do zawordéw z elektromagnesem (2 pozycje su-
waka, wykonanie EA albo WA)

Wymagana przestrzen do demontazu gniazda przewodowego
Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,
rozmieszczenie przytaczy wg ISO 4401 (z otworem usta-
lajacym) kod: 4401-05-04-0-94 (objasnienie wg ISO 5783)
W odrdznieniu od normy: Przytacze T1 @11,2 mm

(£7]0,01/100mm

/ Rzmax 4

Wymagana doktadnosc
powierzchni mocowania zaworu

Tolerancje wedtug: — Tolerancje ogdlne 1ISO 2768-mK

Ptytki przytaczeniowe wedtug karty katalogowej R-PL 45054
i Sruby mocujace zawdr nalezy zamawia¢ oddzielnie.
Ptytki przytaczeniowe: G66/01 (G3/8)
G67/01 (G1/2)
G534/01 (G3/4)
Sruby mocujace zawér (oddzielne zaméwienie)
Zalecane sg nastepujace sruby mocujace zawor:
— 4 Sruby z tbem walcowym
ISO 4762 - M6 x 40 - 10.9-fIZn-240h-L
(wspotczynnik tarcia i, = 0,09 do 0,14)
Moment dokrecania M, = 12,5 Nm + 10 %,
nr materiatu R913000058 (osobne zamdwienie)

albo

— 4 $ruby z tbem walcowym ISO 4762 - M6 x 40 - 10.9
(wspdtczynnik tarcia pi,, = 0,12 do 0,17)
Moment dokrecania M, = 15,5 Nm + 10 %
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WN10
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£7]0,01/100mm

/ Rzmax 4

Wymagana doktadnos¢

Korpus zaworu

Elektromagnes proporcjonalny "a"

Elektromagnes proporcjonalny "b"

Gniazdo przewodowe wedtug DIN EN 175201-804
osobne zamdwienie patrz str. 7

Tabliczka znamionowa

Sruba odpowietrzajaca zawor

Notyfikacja: Zawory sg odpowietrzane przed wysyika.
Takie same pierscienie uszczelniajgce do przyta-
czaA,B,P, T

Pokrywa do zaworu z elekiromagnesem

(2 pozycje suwaka, wykonanie EA albo WA)
Zintegrowany uktad elektroniczny (OBE)

Wymagana przestrzen na kabel przytaczeniowy i do de-
montazu gniazda przewodowego

Obrobiona powierzchnia mocowania zaworu,
rozmieszczenie przytaczy wg ISO 4401 (z otworem usta-
lajacym) kod: 4401-05-04-0-94 (objasnienie wg ISO 5783)
W odréznieniu od normy: Przytacze T1 @11,2 mm

powierzchni mocowania zaworu

Tolerancje wedtug:

Plytki przytaczeniowe wedtug karty katalogowej R-PL 45054
i Sruby mocujace zawdr nalezy zamawia¢ oddzielnie.

Plytki przylaczeniowe:  G66/01 (G3/8)
G67/01 (G1/2)
G534/01 (G3/4)
Sruby mocujace zawér (oddzielne zamdwienie)
Zalecane sg nastepujace sruby mocujace zawor:
— 4 Sruby z tbem walcowym
ISO 4762 - M6 x 40 - 10.9-flZn-240h-L
(wspdtczynnik tarcia yi,, = 0,09 do 0,14)
Moment dokrecania M, = 12,5 Nm + 10 %,
nr materiatu R913000058 (osobne zamdwienie)

- Tolerancje ogdlne 1ISO 2768-mK

albo

— 4 $ruby z tbem walcowym ISO 4762 - M6 x 40 - 10.9
(wspotczynnik tarcia i, = 0,12 do 0,17)
Moment dokrecania M, = 15,5 Nm + 10 %
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© Niniejszy dokument, podobnie jak wszystkie dane, specyfikacje i inne
informacje w nim zawarte, objety jest ochrong z tytutu praw autorskich.
Prawa te nalezg wytacznie do firmy Bosch Rexroth AG. Bez jej zgody
zabronione jest powielanie i udostepnianie powyzszych osobom trzecim.
Powyzsze dane stuza jedynie jako opis produkiu. Na podstawie przed-
stawionych informagji nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach
lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania. Informacje

te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej
ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Nalezy mie¢ tez na uwadze, ze
produkty te podlegaja naturalnemu procesowi zuzycia i starzenia.
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